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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Metody sterowania cyfrowego 1010324391010326008
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Elektrotechnika (brak) 5/9

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mikroprpcesorowe systemy sterowania w polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 9 Cwiczenia: -  Laboratoria: 9  Projekty/seminaria: 9 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Ryszard Porada, prof. nadzw.
email: ryszard.porada@put.poznan.pl

tel. 48 61 665 2360

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Posiada podstawowe wiadomosci z zakresu automatyki.
1 Wiedza:
L .. Umie wykorzysta¢ podstawowe wiadomosci z zakresu automatyki.
2 Umiejetnosci:
3 Kompetencje | Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb przedsiebiorczy w obszarze projektowania uktadéw
spoteczne automatyki przemystowej

Cel przedmiotu:
Zapoznanie sie z zasadami dziatania oraz opanowanie narzedzi analizy i syntezy cyfrowych uktadéw sterowania.

Efekty ksztalcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztatcenia

Wiedza:

1. W wyniku przeprowadzonych zaje¢ student powinien byé w stanie opisa¢ zasady dziatania oraz zastosowac¢ narzedzia
analizy i syntezy cyfrowych uktadéw sterowania na poziomie podstawowym - [K_ W04+ K _W22+++]

Umiejetnosci:

1. W wyniku przeprowadzonych zaje¢ student bedzie potrafit zastosowac wiedze w zakresie cyfrowych ukfadéw sterowania
dla okreslonych zastosowan. - [K_U03 ++ K_U17 ++]

Kompetencje spoteczne:

1. Bedzie potrafit mysle¢ i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy w obszarze projektowania automatyki przemystowej i cyfrowych
uktadow sterowania. - [K_ K02 ++]

Sposoby sprawdzenia efektéow ksztatcenia
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Wyktad

? zaliczenie wyktadu poprzedzone zaliczeniem zajec¢ laboratoryjnych i projektowych,

Zajecia projektowe oraz ¢wiczenia laboratoryjne:

? sprawdzian i premiowanie wiedzy niezbednej do realizacji postawionych problemoéw

w danym obszarze zadan w laboratorium,

? ocenianie ciggte, premiowanie przyrostu umiejetnosci postugiwania sie poznanymi zasadami i metodami,

? ocena wiedzy i umiejetnosci zwigzanych z realizacjg éwiczenia laboratoryjnego, ocena sprawozdania z wykonanego
¢wiczenia.

Uzyskiwanie punktéw dodatkowych za aktywnos$¢ podczas zajeé, a szczegdlnie za:

? proponowanie omoéwienia dodatkowych aspektéw zagadnienia;

? efektywnos¢ zastosowania zdobytej wiedzy podczas rozwigzywania zadanego problemu;

? umiejetnos¢ wspotpracy w ramach zespotu praktycznie realizujgcego zadanie szczegétowe w laboratorium;
? uwagi zwigzane z udoskonaleniem materiatéw dydaktycznych;

?

staranno$¢ estetyczng opracowywanych sprawozdan i zadan ? w ramach nauki wiasne;.

Tresci programowe

Charakterystyka sterowania cyfrowego. Klasyczne modele liniowe (SISO, MIMO). Metody dyskretyzacji réwnan rézniczkowo-
catkowych. Dobér okresu probkowania. Regulatory liniowe ? cyfrowa implementacja regulatoréw ciagtych. Metody
projektowania algorytmow ? dobér parametréw regulatoréw cyfrowych. Regulatory nieliniowe. Realizacja sterowania
cyfrowego w uktadach rozproszonych.

Literatura podstawowa:

1. Bubnicki Z.: Teoria i algorytmy sterowania. PWN, Warszawa 2001.

2. Grega W.: Sterowanie cyfrowe w czasie rzeczywistym, AGH, 1999

3. Kaczorek T.: Teoria sterowania i systeméw. PWN, Warszawa 1999

4. Vaccaro R.J.: Digital Control. A State Space Approach. McGraw-Hill, New York 1995

Literatura uzupetniajaca:
1. Franklin G.,Powell D.,Workman M.: Digital Control of Dynamic Systems. Adison-Wesley, Reading 1990.
2. Niederlinski A.: Systemy komputerowe automatyki przemystowej, WNT, Warszawa 1985

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. udziat w zajeciach wyktadowych 9
2. udziat w zajeciach laboratoryjnych 9
3. udziat w konsultacjach dotyczgcych wyktadow 5
4. udziat w konsultacjach dotyczgcych laboratorium 10
5. przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych 10
6. przygotowanie do zaliczenia wyktadu 10
7. przygotowanie do zaliczenia laboratorium 10
8. udziat w zaliczeniu wyktadu 5
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 78
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 38
Zajecia o charakterze praktycznym 9
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